Ars.Gor. MURAT KUMRU

Kisisel Bilgiler

E-posta: kumru@metu.edu.tr
Web: https://avesis.metu.edu.tr/kumru

Uluslararasi Arastirmaci ID'leri

ScholarID: -TZEQjOEAAAA]

ORCID: 0000-0003-2907-4559

Publons / Web Of Science ResearcherID: AAL-9764-2021
ScopusID: 57193613776

Yoksis Arastirmaci ID: 214541

Egitim Bilgileri

Doktora, Orta Dogu Teknik Universitesi, Mithendislik Fakiiltesi, Elektrik-Elektronik Miihendisligi Béliimii, Tiirkiye 2015 -
Devam Ediyor

Yiiksek Lisans, Orta Dogu Teknik Universitesi, Mithendislik Fakiiltesi, Elektrik-Elektronik Miihendisligi Béliimii, Tiirkiye
2012 - 2015

Lisans, Orta Dogu Teknik Universitesi, Miithendislik Fakiiltesi, Elektrik-Elektronik Miihendisligi B6liimii, Tiirkiye 2007 -
2012

Yaptig1 Tezler

Yiiksek Lisans, Navigation and control of an unmanned sea surface vehicle, Orta Dogu Teknik Universitesi, Mithendislik
Fakiltesi, Elektrik-Elektronik Miihendisligi Boliimii, 2015

Arastirma Alanlar:

Bilgi Sistemleri, Haberlesme ve Kontrol Miihendisligi, Kontrol ve Sistem Miihendisligi, Robotik ve Mekatronik Sistemler,
Sinyal isleme, Elektrik-Elektronik Miihendisligi

Akademik Unvanlar / Gorevler

Aragtirma Gorevlisi, Orta Dogu Teknik Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Béliimii,
2014 - Devam Ediyor

Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarinda Yer Alan Yayinlar

I. Extended Target Tracking and Classification Using Neural Networks

TUNCER B., KUMRU M., 0ZKAN E.

22nd International Conference on Information Fusion (FUSION), Ottawa, Kanada, 2 - 05 Temmuz 2019
I. 3D Extended Object Tracking Using Recursive Gaussian Processes

Kumru M., Ozkan E.



IIL

Iv.

VL

VIL

VIIL

2018 21st International Conference on Information Fusion (FUSION), Cambridge, Kanada, 10 - 13 Temmuz 2018
Extended Object Tracking and Shape Classification

Tuncer B, Kumru M, Alatan A. A, Ozkan E.

21st International Conference on Information Fusion (FUSION), Cambridge, Kanada, 10 - 13 Temmuz 2018, ss.267-
274

An Approach for System Identification in Unmanned Surface Vehicles

Erunsal I K., Ahiska K., KUMRU M., LEBLEBiCiOGLU M. K.

17th International Conference on Control, Automation and Systems (ICCAS), Giiney Kore, 18 - 21 Ekim 2017,
$s.194-199

Mobility-on-demand scenarios relying on lightweight autonomous and connected vehicles for large
pedestrian areas and intermodal hubs

KUMRU M,, debada E., Makarem L., Gillet D.

2nd IEEE International, Intelligent Transportation Engineering (ICITE), 2017, 1 - 03 Ekim 2017

A Survey on Tactical Control Algorithms for Path Tracking Unmanned Surface Vehicles

KUMRU M,, Leblebicioglu K., Erunsal I. K., Ahiska K.

14th International Conference on Control, Automation, Robotics and Vision (ICARCV), Phuket, Tayland, 13 - 15
Kasim 2016

A Survey on TacticalControl Algorithms for Path Tracking Unmanned Surface Vehicles
LEBLEBICIOGLU M. K,, ahiska k, KUMRU M,, erunsal k.

12th International107Conference on Control, Automation, Robotics and Vision (ICARCV’2016), 13-15November
2016, Phuket, Thailand.International Journal, 13 - 15 Kasim 2016

Bir insansiz Suiistii Aracinin PID ve LQR Tipi Dogrusal,Geribeslemeli Dogrusallagtiran Tipi Dogrusal
OlmayanDenetleglerle Denetimi

eriinsal i. k, KUMRU M., LEBLEBICIOGLU M. K.

TOK 2015, Tiirkiye, 10 - 12 Eyliil 2015

Metrikler

Yaymn: 10

Atif (WoS): 19

Atif (Scopus): 23
H-Indeks (WoS): 3
H-Indeks (Scopus): 3



	Arş.Gör. MURAT KUMRU
	Kişisel Bilgiler
	Eğitim Bilgileri
	Yaptığı Tezler
	Araştırma Alanları
	Akademik Unvanlar / Görevler
	Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarında Yer Alan Yayınlar
	Metrikler

