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Vehicle with Different Performance Parameters
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Tasarim ve Metodoloji gelistirilmesi, 2018 - 2019

KONUKSEVEN E. i, Hareketli Ara Bélmesiz Gardirop Tipi Buzdolab1 Kapag1 Tasarimi ve Diigiik Maliyetli Buzdolab ile
Biitiinlesik Calisabilecek Portatif Dondurma Makinasi Tasarimi, 2016 - 2017

KONUKSEVEN E. I, Kuvvet-Geri-Beslemeli Haptik Cihazlar icin Déner Manyetoreolojik Séniimleyici Gelistirilmesi, 2015 -



2017

KONUKSEVEN E. I., Otomatik CPR Cihazi ve CPR Asist Cihazi, 2016 - 2016

KONUKSEVEN E. I, Yagh - Cok Diskli Fren Sistemi Tasariminin lyilestirilmesi ve Yenilik¢i Hibrit Fren Tasarimi, 2016 -
2016

KONUKSEVEN E. i, Buzdolabi Dengeleme Ayagi Tasarimi, 2015 - 2016

KONUKSEVEN E. I, Uzaktan Kullanic1 Etkilesimli Yar1-Otonom Insansiz Kara Araca Platformu, 2015 - 2016

KONUKSEVEN E. i, Yeralu Tiinellerinde Derin Sondaj Yapabilecek Karotlu Sondaj Makina Tasarim ve Imalati - Tek Tip
Cene Ile 750m'ye Kadar Delebilen Tam Hidrolik Yer Al Karotlu Sondaj Makinesi Tasarimi ve imalati (TEYDEB-
7140947), 2014 - 2015

KONUKSEVEN E. I, Yeralt Tiinellerinde Derin Sondaj Yapabilecek Karotlu Sondaj Makina Tasarimi ve imalat;, 2014 -
2015

KONUKSEVEN E. I, Arcelik A.S. icin Rakiplere Gére Farkhhk Yaratacak Uriin Analiz ve Sentez Calismalari ile Tasarim
Metodolojisi ve Kontrol Mimarisi Gelistirilmesi, 2011 - 2011

KONUKSEVEN E. I, Tasarim Metodolojisi ve Kontrol Mimarisi Gelistirilmesi, 2010 - 2011

KONUKSEVEN E. I, Renault Uretim Hattindaki Kaynak Robotlarinda Olusan Yériinge/Eksen Kayma Nedenlerinin
Tespiti/Giderilmesi, 2009 - 2009

KONUKSEVEN E. I, Renault Uretim Hattindaki Kaynak Robotlarinda Olugan Yériinge ve Eksen Kaymalarimin Nedenlerinin
Tespiti ., 2008 - 2009

KONUKSEVEN E. I, TUBITAK-7070192 porjesinde, Toplam Orgnik Karbon Analiz Cihazi Kati Yakma Unitesi Gelistirilmesi,
2008 - 2009

KONUKSEVEN E. I, Engebeli Arazilerde Kullanilacak Askeri Amagh Robot Taban Tasarimi, 2006 - 2009

KONUKSEVEN E. I, Hiperelastik Malzeme icin istenen Karakteristikleri Saglayacak bir Tampon Tasarim ve Dogrulanmasi,
2007 - 2008

KONUKSEVEN E. i, Hibrit Elektrikli Cargo Agir Hizmet Ticari Tasitinin Gelistirilmesi Projesi, 2007 - 2008

KONUKSEVEN E. I, Farkh gériintiileme tekniklerinin birlestirilmesi ile kisiye 6zel sert ve yamusak doku ile 3B kafa
modellen, 2006 - 2008

KONUKSEVEN E. I, Haptik Dokunma Hisli ve Kuvvet Geri Beslemeli Arayiiz Sistem tasarimi, 2005 - 2008

KONUKSEVEN E. i, insansiz Kara Arac Prototipi Gelistirme Projesi, 2006 - 2007

KONUKSEVEN E. I, Dis Hekimligi Egitim Simiilatdrii, 2005 - 2007

Activities in Scientific Journals

International Journal of Design Engineering, Editor, 2013 - Continues

Makina Tasarim ve Imalat Dergisi, First Editor, 1998 - Continues

Metrics

Publication: 140
Citation (WoS): 475
Citation (Scopus): 660
H-Index (WoS): 10
H-Index (Scopus): 12

Non Academic Experience

METU (Mechanical Engineering Department)
METU (Mechanical Engineering Department)
CMU Carnegie Mellon University, Mechanical Eng. Univ.



METU (Mechanical Engineering Department)
METU (Graduate School of Natural and Applied Science)
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