Ars. Gor. ATAKAN DURMAZ

Kisisel Bilgiler

E-posta: atakand@metu.edu.tr
Web: https://avesis.metu.edu.tr/atakand

Uluslararasi Arastirmaci ID'leri
ScholarID: IZEPwQcAAAA]

ORCID: 0000-0002-7573-2412
Yoksis Arastirmaci ID: 388584

Egitim Bilgileri

Yiiksek Lisans, Orta Dogu Teknik Universitesi, Mithendislik Fakiiltesi, Elektrik ve Elektronik Miihendisligi B6liimii, Tiirkiye
2022 - Devam Ediyor

Lisans, Orta Dogu Teknik Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Elektrik ve Elektronik Miihendisligi B6liimii, Tiirkiye 2017 -
2022

Yabanci Diller

ingilizce, C1 Ileri

Arastirma Alanlar:

Kontrol ve Sistem Miihendisligi, Robotik ve Mekatronik Sistemler, Elektrik-Elektronik Miihendisligi, Miihendislik ve
Teknoloji

Akademik Unvanlar / Gorevler

Arastirma Gorevlisi, Orta Dogu Teknik Universitesi, Mithendislik Fakiiltesi, Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Béliimi,
2023 - Devam Ediyor

Ogrenci, Orta Dogu Teknik Universitesi, Mithendislik Fakiiltesi, Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Béliimii, 2017 - Devam
Ediyor

Uzman, Orta Dogu Teknik Universitesi, Fen Bilimleri Enstitiisii, Robotik Anabilim Dali, 2022 - 2023

Akademik Idari Deneyim

Bilimsel Proje Uzmani, Orta Dogu Teknik Universitesi, Fen Bilimleri Enstitiisii, Robotik Anabilim Dali, 2022 - 2023

Diger Dergilerde Yayinlanan Makaleler

I. Sensdrsiiz Seri Elastik Teknigi ile Bir Kablo Siiriimlii Diizlemsel Mekanizmanin Kontroli
Kunduz I,, Durmaz A, Albayrak 0., Alp T., Unal P, Ankarali M. M.



Avrupa Bilim ve Teknoloji Dergisi, sa.41, ss.324-330, 2022 (Hakemli Dergi)

Kitap & Kitap Boliimleri

I. Modeling, Simulation, and Control of a “Sensorless” Cable-Driven Robot
Durmaz A, Albayrak 0., Unal P., Ankarali M. M.
Cable-Driven Parallel Robots. CableCon 2023. Mechanisms and Machine Science, Stéphane Caro,Andreas
Pott,Tobias Bruckmann, Editér, Springer Nature, London, ss.197-208, 2023

Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarinda Yer Alan Yayinlar

I. Modeling, Simulation, and Control of a “Sensorless” Cable-Driven Robot
DURMATZ A, Albayrak 0., Unal P., ANKARALI M. M.
6th International Conference on Cable-Driven Parallel Robots, CableCon 2023, Nantes, Fransa, 25 - 28 Haziran
2023, cilt.132, s5.197-208

Desteklenen Projeler

Ankaralh M. M., TUBITAK Projesi, Feedback Motion Planning of an Unmanned Surface Vehicle via Random Sequential
Composition, 2020 - 2022

Metrikler

Yayin: 3



	Arş. Gör. ATAKAN DURMAZ
	Kişisel Bilgiler
	Eğitim Bilgileri
	Yabancı Diller
	Araştırma Alanları
	Akademik Unvanlar / Görevler
	Akademik İdari Deneyim
	Diğer Dergilerde Yayınlanan Makaleler
	Kitap & Kitap Bölümleri
	Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarında Yer Alan Yayınlar
	Desteklenen Projeler
	Metrikler

